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摘   要 

根據一套已發展之系統性的專利迴避、再生及強化手法，其共包含六大階

段，分別為(1)專利辨識；(2)專利分析；(3)專利迴避；(4)專利再生；(5)專利強

化；與(6)專利侵權比對判定。並以專利功能六要素（功能、受件、運作原理、

價值、工具、屬性）為改變對象，利用換/改/加/拆四種模式來操作，資源的來

源可為標的物、系統或是超系統元件。試以網頁之方式呈現，讓使用者方便操

作完整流程。 

 


